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1b.基于传送器的设计

Advantage使用3层注册:
1.  Advantage注册电路板实际开始位置
2. Advantage登记 电路板上标示的的注册记号
3. Advantage随着电路板的前进,连续跟踪其X, Y方向上的位置

• 电路板可以手工送入
• 电路板之间的间隔可以随意
• 电路板可以斜放

传送器操作很快,但需要特殊的登记技术,以确定电路板在任何时刻的精确位置
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2.自动送入/传出

简单的传送器设计使得送入/传出自动化
得以简化

自动化系统只需将电路板放到传送器上
即可

每个电路板只需7秒, 电路板之间间隔可
以只有1英寸

双重输出堆栈Dual output stackers-
一个用于存放“无缺陷”电路板
一个用于存放“有缺陷”电路板

可很容易地添加在线清洁器

双面检测可以很容易地实现, 只
需使用两个Advantage检测器,然后将
电路板翻放到两者之间即可.
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3.无停顿的连续操作

并非如此...

有些系统以“吞咽式”处理图像
信息, 因而检测过的产品需不时
停顿, 导致系统操作减慢.

缓冲区
缓冲区 缓冲区缓冲区 缓冲区缓冲区

连续流动式硬件连续流动式硬件

而是这样...

算法由真正的专利设计连续数
据流动执行:所有操作均对连续流
动的数据进行. 

确保电路板不停顿地流过系统

通过连续数据处理设计实现..

相
机

相
机

处理过得图像数据

处理过得图像数据
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4a.高速检测

高速
算法
处理器

• 每秒可执行算法运算
超过1亿5千万次
• 非常快速, 执行特定任
务的处理器, 专为此种任
务设计

中速
特征点
处理器

•每秒处理10,000个特
征点

•专用的一般任务实时
嵌入式处理器

标准工作站
缺陷
处理器

•处理报告的电路板缺
陷, 0-2个/秒

•软件容易更新, 以体
现最新的PCB发展

相机

3 层处理 每层都在速度与软件灵活性之间达到最优3 层处理 每层都在速度与软件灵活性之间达到最优
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4b.高速算法处理器

设计规则
标准尺寸

设计规则
标准尺寸

连通性检查连通性检查

初步检测
报告

初步检测
报告PCB 图像

至后续
处理
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4c Advantage——设计规则标准尺寸

步骤 1:   通过圆盘套用查找迹线(或空隙)中心

对每一个像素点
在X, Y方向上进行搜索

找到中心
圆盘

(以虚线标示)


















